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Sicherheitstechnik

SAFEMASTER C
Multifunktionales-Sicherheitsmodul
BH 5910
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o entspricht

- Performance Level (PL) e und Kategorie 4 nach EN ISO 13849-1: 2008
- SIL-Anspruchsgrenze (SIL CL) 3 nach IEC/EN 62061
- Safety Integrity Level (SIL 3) nach IEC/EN 61508
- Kategorie 4 nach EN 954-1
o Uber Drehschalter umschaltbar fir den Anschluss von max.:
- 8 Not-Aus-Tastern, 1 kanalig oder
- 4 Not-Aus-Tastern, 2 kanalig oder
- 4 BWS (berthrungslos wirkende Schutzeinrichtungen,
z. B. Lichtschranken) oder
- 2 BWS und 1 Not-Aus-Taster oder
- 4 Schutztlren oder
- 2 Schutztliren und 1 Not-Aus-Taster oder
- 4 Zweihand-Sicherheitstaster-Paaren Typ Il A nach DIN EN 574 oder
- 2 Zweihand-Sicherheitstaster-Paaren Typ Ill C nach DIN EN 574
und 1 Not-Aus-Taster
e zusatzlich wahlbar:
- Auto- oder Hand-Start (Simulationstaste bei Schutztlren)
- dauernd Uberwachter Ruckflhrkreis zum Anschluss von
externen Schitzen
¢ Querschlusserkennung
e Kurzschluss- und Drahtbrucherkennung
¢ Ausgange:
- 3 SchlieBer oder 2 SchlieBer und 1 Offner
- 2 Halbleiterausgénge, kurzschlussfest und lberlastsicher
o mit Unter- und Uberspannungserkennung und -signalisierung
e LED-Anzeigen fir RUN-Betrieb, Kanal 1/2
e 45 mm Baubreite

Zulassungen und Kennzeichen

Functional Safety *
Type Approved
C€ A cus LISTED

TUVRhelnland Canada / USA

©

A025518

w T s %’2{% * siehe Varianten
M8164

Inhaltsverzeichnis Anwendungen
Inhalt Seite * Schutz von Personen und Maschinen
Merkmale, Gerdteanzeigen, HINWEISE..............ccceveveeeveeiierereieeceerenne, 1 Gerateanzeigen
GerateeinStelluNg ........oceiiiiiiiii e 2 . . . .

t LEDs K1, K2: leucht bei bestromt Rel K1

Betriebsarten, Hand- und Auto-Start, untere grine sBL uenlchZen el bestromien Relals
Eucli:fghrkre.zls zur Uberwachung externer SChtze .........................ccc.. 3 obere gelbe LEDs run 1, run 2: leuchten mit Dauerlicht bei fehlerfreier

unktionen: Funktion. Sie blinken gleichmaBig, wenn
Npt-Aus .................................................................................................... 4 auf bestimmte Ereignisse gewartet wird
L!chtschranken ........................................................................................ 6 (z. B. Entriegelung eines betétigten Not-
Llchtsch‘ran}.(en + NOE-AUS .o 7 Aus-Tasters). Sie zeigen erkannte Fehler
Schutztgrw?chter """""""""""" 9 durch bestimmte Blinkfolgen an. (siehe
SchL_Jtzturwa_chter +_N°t'A“S"“ 12 Blinkcodes zur Fehlersignalisierung)
Zweihand-Sicherheit................. 14 Klemme 48: liefert Blinkimpulse, solange die Start-
Zweihand-Sicherheit + NO-AUS........c.coiiiiiiiiiiec e 16 bedingung nicht erfallt ist.
Schaltbilder, Technische‘ Dgten .............................................................. 18 Klemme 58: liefert Blinkimpulse, solange auf die
St_andardtype, Bestellbfalspu_alZ Betéatigung der Start- bzw. Simulationstaste
Blinkcodes zur Fehlersignalisierung...........ccoeevvieeeniiieenieee e 20 gewartetwird. Dauersignal bei freigegebe-

nen Relais.
Hinweise

o Beim BH5910.22 darf der Offner 31 - 32 nur als Meldekontakt verwendet
werden.

e Einstellungen am Gerét sind vom Fachpersonal im spannungslosen
Zustand durchzufihren.

e Vor dem Abnehmen der Platte an der Frontseite muss flir einen Poten-
tialausgleich gesorgt werden.

Alle Angaben in dieser Liste entsprechen dem technischen Stand zum Zeitpunkt der Ausgabe.
Technische Verbesserungen und Anderungen behalten wir uns jederzeit vor.

L]
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Gerdateeinstellung
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Die Funktionseinstellungdes BH 5910 erfolgt iiber
4 Drehschalter (Poti) hinter der nebenstehend ab-
gebildeten Platte. Die beiden linken Drehschalter
dienen zur Einstellung von Prozessor 1 (ch1) und
die beiden rechten Drehschalter zur Einstellung
von Prozessor 2 (ch2). Fur beide Prozessoren
muss die gleiche Funktion eingestellt werden.
Anden beiden oberen Drehschaltern (1) wird die
Funktion eingestellt. An den beiden unteren (10)
die Anzahl der Signalgeber, die Ansteuer- und

3 3 e Betriebsart sowie die Ruckfuhrkreisoption.
2
Ansicht innen
Poti1 Funktion Poti Anzahl / Signalgeber Ansteuerart Betriebsart Ruckfuhrkreis flir
10 externe Kontakte
0 4 2-kanalig Auto-Start ohne
1 3 2-kanalig Hand-Start ohne
2 8 1-kanalig Auto-Start ohne
0 Not-Aus 3 6 Not-Aus-Taster 1-kanalig Hand-Start ohne
4 3 2-kanalig Auto-Start mit
5 3 2-kanalig Hand-Start mit
6 6 1-kanalig Auto-Start mit
7 6 1-kanalig Hand-Start mit
0 4 2-kanalig Auto-Start ohne
1 Lichtschranken 1 3 Lichtschranken 2-kanalig Hand-Start ohne
(BWS) 2 3 2-kanalig Auto-Start mit
3 3 2-kanalig Hand-Start mit
) 0 2 2-kanalig Auto-Start ohne
Lichtschranken + Not-Aus | -4 2 Lichtschranken 2-kanalig Hand-Start ohne
2 (1 Not-Aus-Taster, . .
2-kanalig, Hand-Start 2 2 2-kanal!g Auto-Start m!t
’ 3 2 2-kanalig Hand-Start mit
0 4 2 SchlieBer ohne Simulationstaste ohne
1 3 2 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
2 2 2 Wechsler ohne Simulationstaste ohne
3 1 2 Wechsler mit Simulationstaste ohne
3 Schutztiirwachter 4 2 Schutztlren 3 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
5 1 2 Wechsler, 1 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
6 3 2 SchlieBer mit Simulationstaste mit
7 1 2 Wechsler mit Simulationstaste mit
8 2 3 SchlieBer mit Simulationstaste mit
9 1 2 Wechsler, 1 SchlieBer mit Simulationstaste mit
0 2 2 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
Schutztlirwachter + 1 1 2 Wechsler mit Simulationstaste ohne
4 Not-Aus 2 1 Schutztiiren 3 SchlieBer mit Simulationstaste ohne
(1 Not-Aus-Taster, 3 2 2 SchlieBer mit Simulationstaste mit
2-kanalig, Hand-Start) 4 1 2 Wechsler mit Simulationstaste mit
5 1 3 SchlieBer mit Simulationstaste mit
0 1 2 SchlieBer ohne
1 2 2 SchlieBer ohne
2 3 2 SchlieBer ohne
3 4 2 SchlieBer ohne
. . . 4 1 Taster-Paare 2 SchlieBer ohne
5 Zweihand-Sicherheit 5 > > Wechsler ohne
6 1 2 SchlieBer mit
7 2 2 SchlieBer mit
8 3 2 SchlieBer mit
9 1 2 Wechsler mit
0 1 2 SchlieBer ohne
Zweihand-Sicherheit + 1 2 2 SchlieBer ohne
6 Not-Aus 2 1 Taster-Paare 2 Wechsler ohne
(1 Not-Aus-Taster, 3 1 2 SchlieBer mit
2-kanalig, Hand-Start) 4 2 2 SchlieBer mit
5 1 2 Wechsler mit
7 nicht zulé&ssig
8 nicht zuléssig
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Betriebsarten

o Auto-Start

(bei Funktionen Not-Aus, und Lichtschranken)

Beim automatischen Start werden die Maschinen-Freigabekontakte K1

und K2 aktiviert, wenn fir die eingestellte Funktion die Auto-Startvor-

aussetzungen erfullt sind.

Eine Start-Taste ist nur noch in 2 Féllen nétig:

- wenn eine der Funktionen Lichtschranken, Schutztir, oder Zwei-
hand-Sicherheit mit Not-Aus kombiniert ist.

- wenn eine Funktion mit Ruckfuhrkreis eingestellt ist und das
Gerat nach einem erkannten Fehler ohne vorherige Abschal-
tung wieder in Gang gesetzt werden soll.

e Hand-Start

(bei Funktionen Not-Aus, und Lichtschranken)

Wurde das BH 5910 durch Betatigung der Schutzeinrichtung deaktiviert,
z. B. durch drlicken eines Not-Aus-Tasters, lasst sich das Sicherheits-
modul bei der Betriebsart "Hand-Start" nur Uber die Start-Taste wieder
einschalten. Auch nach Netzausfall muss das Gerat immer Uber die
Start-Taste aktiviert werden. Die Betatigungszeit der Start-Taste muss
kiurzer als 3 s sein, damit ein Gerétestart erfolgen kann.

Ist eine der Funktionen Lichtschranken, Schutztiir, oder Zweihand-
Sicherheit mit Not-Aus kombiniert, erfolgt die Not-Aus-Funktion
immer in der Betriebsart Hand-Start.

Bei der Betriebsart "Hand-Start" ist der Start-Taster immer an die
Klemmen S$43-S44 anzuschlieBen.

Riickfiihrkreis zur Uberwachung externer Schiitze

Mussen die Maschinen-Freigabekontakte K1, K2 vervielféltigt oder muss
Uber zusatzliche leistungsstérkere Schitze ein groBerer Strom geschaltet
werden, kann an dem Klemmenpaar S41-S42 ein Riickfiihrkreis (2 Offner
gemaR Bild 1) angeschlossen werden. Uber diesen ist eine Zustandstiber-
wachung der externen Schiitze méglich. Das BH 5910 tiberwacht dauernd,
ob dieser Eingang dem Zustand von K1 und K2 entspricht.

Im Fehlerfall schalten K1 und K2 ab, bzw. sie schlieBen erst gar nicht.
Liegt kein Fehlerfall mehr vor, muss das BH 5910 mit der Start-Taste
freigegeben werden.

Bei Betreibung des Gerites mit Riickfiihrkreis ist dieser an die Klem-
men S41 und S42 anzuschlieBen.

L+
Start
-
217 Not- K1 -]
EI Aus
K22
A1+ S11]512|S14 [S13 5341533 S41 [S42 [S44 [S43
P .O _____ . (Y m i m( Y= (D= (P ()= m s (V= ( Y= (D=t o s s . -_ f—
1 |
! !
i BH5910 |
i _/j i
) K1 K2 ]
Lic O et e ('@ Y O= OO+ = s v s - OO == O |
A2- 48 13 123 33 paschinen-Freigabe 34 [24 [14 58
® Fehlerzustand K22 K21 ® Warten auf Start
L- M8165_a
Bild 1: Not-Aus, 2-kanalig, mit 3 Not-Aus-Tastern, Hand-Start und 2 externen Schitzen mit Rickfihrkreis

(Poti 1: Stellung 0, Poti 10: Stellung 4 oder 5)
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Not-Aus (Poti 1: Stellung 0)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren Not-Aus-
Taster eingestellt. Eventuell ungenutzte Eingange (S-1/S-2 und
S-3/S-4) sind mit Drahtbriicken zu versehen.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn alle Not-Aus-Taster entriegelt
sind. Alle Funktionsdiagramme zeigen die Funktion an einem einzigen
Not-Aus-Taster. Es wird davon ausgegangen, dass die anderen Not-Aus-
Taster entriegelt sind.

Stimmen bei der Verwendung 2-kanaliger Not-Aus-Taster beide Kanale
langer als 50 ms nicht tberein, schalten die Maschinen-Freigabekontakte
K1 und K2 ab und das Geréat signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Feh-
lermeldung wird gespeichert und lasst sich nur durch eine Unterbrechung
der Versorgungsspannung zurlcksetzen.

Funktionsdiagramme

Versorgungsspannung (A1/A2) J

Not-Aus I I I

K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34)

|
Ausgang 48 (Fehlerzustand) 2 ) (9 (3] ()
Ausgang 58 (Warten auf Start) E ® . ® .
& :dunkel  @:hell G- blinkt MB166_a

Not-Aus, 2-kanalig, Auto-Start

Versorgungsspannung (A1/A2) J

Not-Aus ! I I I

Starttaste (S43/544) |

"!_lll

1
K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34) ! ! !

1 1 | | 1 1
Ausgang 48 (Fehlerzustand) IR R KRR R

1 ! o 1 ! Yo
Ausgang 58 (Warten auf Start) E & E (2] E®: [ : ® E (2] E®: [
X :dunkel  @:hell @9 : blinkt MB167_a

Not-Aus, 2-kanalig, Hand-Start

Einstellungen an Poti 10

Anzahl o oo
Poti 10 | o(tj-irus- Ansteuerart Betriebsart E;Zt;ih}r(k;ﬁg;g

Taster

0 4 2-kanalig Auto-Start ohne

1 3 2-kanalig Hand-Start ohne

2 8 1-kanalig Auto-Start ohne

3 6 1-kanalig Hand-Start ohne

4 3 2-kanalig Auto-Start mit

5 3 2-kanalig Hand-Start mit

6 6 1-kanalig Auto-Start mit

7 6 1-kanalig Hand-Start mit

8 Stellung nicht zulassig (Fehler 5)

9 Stellung nicht zulassig (Fehler 5)

Klemmenbelegung

Klem- | Not-Aus-Taster, | Not-Aus-Taster, Optionen:Riickfuhrkreis
me 1-kanali >_kanali und / oder Hand-Start
9 9 statt Not-Aus-Taster
21; Not-Aus 1
Not-Aus 1
S13 Not-Aus 2
S14
22; Not-Aus 3
Not-Aus 2
S23 Not-Aus 4
S24
23; Not-Aus 5
Not-Aus 3
S33 Not-Aus 5
S34
2 Riickfiihrkreis oder
Not-Aus 7 )
nicht belegt
s Not-Aus 4
S43
Not-Aus 8 Start-Taste
S44
Halbleiterausgéange
Ausgang Blinksignal Dauersignal
48 Not-Aus betétigt oder
Fehler in Ruckfihrkreis oder
Fehler am Start-Taster
58 Warten auf Start-Taste Relais K1, K2 aktiv

Not-Aus (Poti 1: Stellung 0); Anwendungsbeispiel

14

Warten auf Start

L+
Al+ S11 S12 S14 S13 821 322 324 S23 S31 832 §341S33
I
. 1
1 :
i BH5910 .
I
S W O G 1
A2- 48 13 23 33 Maschinen-Freigabe 34 24
Fehlerzustand
|_,

M8168_b

Bild 2: Not-Aus, 2-kanalig, mit 4 Not-Aus-Tastern, Auto-Start (Poti 1: Stellung 0, Poti 10: Stellung 0)

]
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Not-Aus (Poti 1: Stellung 0); Anwendungsbeispiele

L+
Not-Aus Not-Aus Not-Aus Not-Aus Not-Aus Not-Aus Not-Aus Not-Aus
bl L bl e ) L bl e
A1+ S11[S12 514 |S13 S21 (S22 [S24|1S23 S31[S32 534 |S33 S41|S42 [S44|S43
| |
1 1
1 i | |
, BH5910 T i
I 1 - i
K1 K2 i
LicOmom e (@ Y — e T, - N TR O e |
A2- 48 13 23 33 Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
® Fehlerzustand ® Warten auf Start
L- M8169 a
Bild 3: Not-Aus, 1-kanalig, mit 8 Not-Aus-Tastern, Auto-Start; (Poti 1: Stellung 0, Poti 10: Stellung 2)
L+
Start
A1+ S41 S42 [S44 1543
- .O _____ . -— -
1 |
1 1 1
1 i | |
i BH5910 T i
i 1 - i
3 K1 K2 !
LicOm ot (@ Y — e - NOTT O e |
A2- 48 13 23 33 Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
® Fehlerzustand ® Warten auf Start
L- M8170 a

Bild 4: Not-Aus, 2-kanalig, mit 2 Not-Aus-Tastern, Hand-Start; (Poti 1: Stellung 0; Poti 10: Stellung 1)
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Lichtschranken (Poti 1: Stellung 1)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren BWS
(bertihrungslos wirkende Schutzeinrichtungen) eingestellt. Eventuell
ungenutzte Eingange (S-1/S-2 und S-3/S-4) sind mit Drahtbriicken zu
versehen.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn kein Lichtstrahl der ange-
schlossenen BWS unterbrochen ist.

Stimmen beide Kanéle einer BWS langer als 50 ms nicht Uberein, schalten
die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 ab und das Gerat signalisiert
den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung wird gespeichert und lasst sich
nur durch eine Unterbrechung der Versorgungsspannung zurlicksetzen.
Das BH 5910 eignet sich fiir den Betrieb von BWS Typ 4 (IEC/EN 61 496-1)
oder von BWS Typ 2 mit Selbsttest und Querschlusserkennung.

Unten stehende Funktionsdiagramme zeigen die Funktion an einer einzigen
BWS. Es wird davon ausgegangen, dass die Lichtstrahlen der anderen
BWS nicht unterbrochen sind.

Funktionsdiagramme

Versorgungsspannung (A1/A2) J I |

BWS | [ |

K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34) . ! I'_! I'_!
Ausgang 48 (Fehlerzustand) E (2) E X E (2) E &® E ®E &®
Ausgang 58 (Warten auf Start) E ® E . E ® E . E ® E .
X :dunkel  @:hell @9 : blinkt MB171_a

Lichtschranken, Auto-Start

Versorgungsspannung (A1/A2) J

BWS : I

Starttaste (S43/S44) !

o

PNRRR VR
YT JEACYC Yoot
X :dunkel @ :hell @4 blinkt

K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34)

Ausgang 48 (Fehlerzustand)
Ausgang 58 (Warten auf Start)

M8172 a

Lichtschranken, Hand-Start

Einstellungen an Poti 10

An-
Poti 10 zdaehrl Ansteuerart Betriebsart z;:l:;ueh}rgﬁglgg

BWS

0 4 |2-Kanal-Lichtschranken | Auto-Start ohne

1 3 |2-Kanal-Lichtschranken | Hand-Start ohne

2 3 |2-Kanal-Lichtschranken | Auto-Start mit

3 3 |2-Kanal-Lichtschranken | Hand-Start mit

4-9 |Stellung nicht zulassig (Fehler 5)

Klemmenbelegung

Klem- _ Optionen: Riickfuhrkreis
me Lichtschranken und / oder Hand-Start
statt BWS
S11 nicht belegt Bricke S11-S12
S12 BWS 1 wenn keine BWS 1
S13 nicht belegt Bricke S13-S14
S14 BWS 1 wenn keine BWS 1
S21 nicht belegt Bricke S21-S22
S22 BWS 2 wenn keine BWS 2
S23 nicht belegt Briicke S23-S24
S24 BWS 2 wenn keine BWS 2
S31 nicht belegt Bricke S31-S32
S32 BWS 3 wenn keine BWS 3
S33 nicht belegt Briicke S33-S34
S34 BWS 3 wenn keine BWS 3
S41 | nichtbelegt | e 541-542 | Ruckfiihrung oder
S42 BWS 4 wenn keine BWS 4 nicht belegt
S43 nicht belegt Briicke S43-S44
. Start-Taste
S44 BWS 4 wenn keine BWS 4

Halbleiterausgénge

Ausgang Blinkssignal Dauersignal
Lichtstrahl einer BWS unter-
48 brochen oder
Fehler im Ruckflhrkreis oder
am Start-Taster
58 Warten auf Start-Taste Relais K1, K2 aktiv

Anwendungsbeispiel

L+
>1 >1 : Sender >1 >1 : Sender >1 >1 : Sender >1 >1 : Sender
BWS 1 BWS 2 BWS 3 BWS 4
Al+ S11[S12S14 S13 S21 1522 [S24 S23 S31[S32 534 S33 S41|S42 [S44 S43
—_ == OO0 O=r=-= - OO -Qr=-=- O=0=0O+=-=: O =O- ._i
: T —T ;
I 1 1
, BH5910 T i
I 1 - i
K1 K2 .
LicOmom e ('@ Y — e TR, - OO == |
A2- 48 18 28 & Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
® Fehlerzustand ® Warten auf Start
L=

M8173 b

Bild 5: Lichtschranken, mit 4 BWS, Auto-Start; (Poti 1: Stellung 1, Poti 10: Stellung 0)

6
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Lichtschranken (Poti1: Stellung 1); Anwendungsbeispiel

L+

>1 >1 : Sender >1 >1 : Sender

BWS 1 BWS 2

A+ S11]S12 [S14 S13 S21[S22 524 S23
i_..o. _____ O-O0-Q0O=r=-= O— OO ==
1
i BH5910
I
L Ot me et (@ P

A2- 48

[

[ * ]

128 3 Maschinen-Freigabe 34 24 14

M8174 b

Bild 6: Lichtschranken, mit 2 BWS, Hand-Start; (Poti 1: Stellung 1, Poti 10: Stellung 1)

Lichtschranken + Not-Aus (Poti 1: Stellung 2)

Bei der Funktion Lichtschranken + Not-Aus ist das Geréat grundsétzlich
far 2 anschlieBbare BWS und 1 Not-Aus-Taster eingestellt. Eventuell
ungenutzte Eingédnge (S21/S22 und S23/S24) missen mit Drahtbriicken
versehen werden.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn kein Lichtstrahl der ange-
schlossenen BWS unterbrochen und der Not-Aus-Taster entriegelt ist.
Nach Betatigung der Not-Aus-Taste sowie nach Netzausfall I&sst sich das
BH 5910 bei dieser Funktion nur durch Hand-Start wieder aktivieren.
Stimmen beide Kanéale einer BWS oder des Not-Aus-Tasters langer als 50
ms nicht Uberein, schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 ab
und das Gerat signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung wird
gespeichert und lasst sich nur durch eine Unterbrechung der Versorgungs-
spannung zuriicksetzen.

Einstellungen an Poti 10

An-
Poti 10 Zdaer:,l Ansteuerart Betriebsart S;Zﬁlghgﬁglig

BWS

0 4 [2-Kanal-Lichtschranken | Auto-Start ohne

1 3 |2-Kanal-Lichtschranken | Hand-Start ohne

2 3 |2-Kanal-Lichtschranken | Auto-Start mit

3 3 |2-Kanal-Lichtschranken | Hand-Start mit

4-9 |Stellung nicht zulassig (Fehler 5)

Klemmenbelegung

Klem- Lichtschranken / Not-Aus Ruckfiihrkres fr
me externe Kontakte
S11 nicht belegt Briicke S11-S12
S12 BWS 1 wenn keine BWS 1
S13 nicht belegt Briicke S13-S14
S14 BWS 1 wenn keine BWS 1
S21 nicht belegt Briicke S21-S22
S22 BWS 2 wenn keine BWS 2
S23 nicht belegt Briicke S21-S22
S24 BWS 2 wenn keine BWS 2
S31
S32
533 Not-Aus
S34
S41 ) g
S42 Ruckfuhrung
S43
S44 Start-Taste

Halbleiterausgénge
Ausgang Blinkssignal Dauersignal
Lichtstrahl einer BWS unter-
brochen oder
48 Not-Aus-Taster gedrickt oder
Fehler im Ruckflhrkreis oder
am Start-Taster
58 Warten auf Start-Taste Relais K1, K2 aktiv
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Lichtschranken + Not-Aus (Poti 1: Stellung 2)

Inlin w1 T [
F— e'@'@ R ®®®®'® [ < ) ®'® ®8QR QR QR
Ausgang 58 (Warten auf Start) .®- 8'®'.' ® '., ®,8,®,.,®. 12 ?Vl:é?;?lgaifswm ® o ® . ® 8 ® 4 ® o ® g ® 8

K1/K2 (13-14, 23-24, 33-34)

Versorgungsspannung (A1/A2) J I I— \(/sgs/(;rzg)ungsspannuﬂgJ I I—
1 1 1 |
BWS | [ | ! BWS - [ | 5
I I I i I I .
Not-Aus Lo I_I | Not-Aus i i |_| ,
1 1 i 1 1 1 '
Startaste (543/544) o ] 1 Startaste (543/544) 1+ ¢ [ ] C] [ !
o : Do : 5
1 1 fl 1 1 1 '
H 1

Q:dunkel @ :hell @9 blinkt M8175_a & dunkel @ :hell @4 blinkt MB176
Lichtschranken + Not-Aus, Auto-Start Lichtschranken + Not-Aus, Hand-Start
L+
>1 >1 : Sender >1 >1 : Sender
BWS 1 BWS 2
A+ S$11]S12|S14 S13 S21 [S22 [S24 S23
I_ .O _____ O_ O . O .O ...... o O_ O O .....
1
| BH5910 i
1
L. _O __________ .O _____________ — -
A2- 13 23 33 Maschinen-Freigabe
® Fehlerzustand
L- M8177 b

Bild 7: Lichtschranken + Not-Aus, Auto-Start oder Hand-Start (Poti 1: Stellung 2, Poti 10: Stellung 0 oder 1)
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Schutztiirwéachter (Poti 1: Stellung 3)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren Schutztiiren
eingestellt. Eventuell ungenutzte Eingénge (S-1/S-2 und S-3/S-4) sind mit
Drahtbriicken zu versehen. Sollen Schutztiiren durch Drahtbriicken ersetzt
werden, ist unbedingt eine Betriebsart mit Simulationstaste zu wahlen.
K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn alle angeschlossenen Schutz-
trenvollstandig gedffnetund anschlielBend wieder geschlossen wurden.Der
SchlieBvorgang der vollstdndig gedffneten Schutztlr muss dabei innerhalb
von 3 s erfolgen. Dauert der SchlieBvorgang langer, ist die Schutztir erst
wieder vollstandig zu 6ffnen, bevor sich der SchlieBvorgang wiederholen
lasst. Bei geschlossenen Tiren ist eine Gerateaktivierung auch durch Be-
tatigung einer extern anzuschlieBenden Simulationstaste méglich.

Bei Verwendung von Wechslern als Positionsschalter muss die Kontaktum-
schaltung in weniger als 50 ms erfolgen. Ist dies nicht der Fall, schalten die
Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 ab und das Gerat signalisiert den
Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung wird gespeichert und Iasst sich nur
durch eine Unterbrechung der Versorgungsspannung zurucksetzen.

Funktionsdiagramm

Versorgungs-
spannung (A1/A2) J

Tur 1 81 (S11/512)

Einstellungen an Poti 10

Anzahl . o oo
Poti 10 der Anzahl und Art der Simula- Ruckfihrkreis fur
Stc;_hutz- Positionsschalter | tionstaste | externe Kontakte
Uren
0 4 2 SchlieBer ohne ohne
1 3 2 SchlieBer mit ohne
2 2 2 Wechsler ohne ohne
3 1 2 Wechsler mit ohne
4 2 3 SchlieBer mit ohne
2 Wechsler .
5 ! + 1 SchlieBer mit ohne
6 3 2 SchlieBer mit mit
7 1 2 Wechsler mit mit
8 2 3 SchlieBer mit mit
9 1 2 Wechsler mit mit
+ 1 SchlieBer

Fir die Positionsschalterart "SchlieBer" gilt:

Bei geschlossener Schutztiir miissen die Kontakte des Positionsschalters
geschlossen sein.

Fur die Positionsschalterart "Offner” gilt:

Bei geschlossener Schutztiir miissen die Kontakte des Positionsschalters
geodffnet sein.

Klemmenbelegung

T . [ o Max. 2 1 Schutz- Max. 4 Max. 2 Ruckfihr-
Tiir 182 (S13/514) | N | | | | | | | Schutztlren | tlrmit2 | Schutztlren | Schutztlren | kreis fir
j L o 1 1 mitje2 |Wechslern+| mitje?2 mit je 2 externe
Tur 183 (S21/522) | Vo | | | | | | | | | Klem-| SchlieBern | 1 SchlieBer | SchlieBern | Wechslern | Kontakte,
| L R R me | als Positi- als Positi- als Positi- als Positi- | Simula-
Tir2sts2sea) 1| [T 1 o o onsschalter | onsschalter | onsschalter | onsschalter | tion
| | [ | | | | : [ : : S11 Tar 1. S1 TUI"1,S1 Tur1,S1
mr2s2(sss2) 1] [T 1 o oo ’ SchlieBer . SchlieBer
; — - Tar 1, S1 -
—l' I: — —_— §12 Tar 1, 81 Tur 1, S1
Tur2 83 <833/834) : 1 : : 1 1 1 1 1 1 i 1 1 Wurze| Wurze'
Simulationstaste 1 Lo ] A S14 Tur 1, $1 Tar 1, St
(S43/544) ! !  — — Tir 1. S2 Wurzel Tir1 S2 Wurzel
Kik2 (1314, | i_l N = T e B i—i : S13 ’ Tur 1, St : Tar 1, S1
23-24,33-34) — [ I—I,_, I —_— ' Offner Offner
48 (Tiiren auf U ca | o I L Ea < 6B 6 | Sk N &a! S21 Tir 1, S2 Tar 1, S2
ey |8 BOOEE60066.06836 s | Ofner | 1., o | Offner
ssaleTienz) 1 QX Q@RXWRVO R @ Q& 581®:OE®58 S22 ’ Tir 1, S2 ’ Tar 1, S2
' o o E>3s : s Wurzel Wurzel
Q) :dunkel @ :hell @9 blinkt M8178_a S24 Tur 1, S2 Tur 1, S2
Tar 2, S1 Wurzel . Wurzel
s23 Tar1,s2 | 10252 | 10y 82
Schutztiirwachter, 2 Schutztiiren mit je 3 SchlieBern als Positionsschalter SchlieBer SchlieBer
und Simulationstaste S31 Tar 2, S1
. . . SchlieBer
S32 Tur 2, S2 Tar 1, S3 Tar 3, S1 Tar2, S1
Wurzel
S34 Tar 2, S1
. . . Wurzel
333 Tar 2, S3 | nicht belegt | Tur 3, S2 Tir2, S
Offner
S41 Tur 2, S2
. ) ; Offner  |Feedback
S42 nicht belegt | nicht belegt | Tur 4, S1 Tar2, 82 circuit
Wurzel
S44 Tar 2, S2
. Wurzel Simulati-
S43 T, S Tir 2, S2 |ons-Taste
SchlieBer
Halbleiterausgéange
Ausgang Blinkssignal Dauersignal

gedffnete Schutztlr oder
48 Fehler im RuckfUhrkreis oder
am Simulationstaster

Schutztiren sind ge-
schlossen, Maschinen-
Freigabekontakte
K1, K2 sind aktiv

Schutztiiren sind geschlossen,
58 jedoch nicht alle Startbedingun-
gen erfillt

|
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Schutztiiren (Poti 1: Stellung 3); Anwendungsbeispiele

L+
Schiebeschutzgitter 1 Schiebeschutzgitter 2 Schiebeschutzgitter 3 Schiebeschutzgitter 4
N § _\\| é _‘\| § e _\\| §
= s 2k g2 sl |18
i1 152 151 182 i1 152 it 182
i i i i
{;\1 + ;1;12(&4 S13 ﬁ;@)s_ﬂlgﬂ S23 Ij)Sf‘ﬂ 832&4 S33 |,1§/41§42 S44 1543
| |
s ; ’ i
| | | !
i BH5910 1 1 i
- 1 1
! K1 K2 !
| G O m e - e W - OO =t = |
A2- 48 13 23 33 Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
® Fehlerzustand ® Tir geschlossen
L- M8179_a
Bild 8: Schutztlirwachter, 4 Schutztliren mit je 2 SchlieBern als Positionsschalter (Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 0)
L+
Schiebeschutzgitter 1 Schiebeschutzgitter 2
A+ 542 [S44|S43
i_ . .O _____ O_ . .O -— [ |
I I
i BH5910 |
| 1
Lo g W |
A2- 58
® Tiir geschlossen
L- M8180_a

Bild 9: Schutztlirwachter, 2 Schutztiiren mit je 2 Wechslern als Positionsschalter (Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 2)

|
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Schutztiiren (Poti 1: Stellung 3); Anwendungsbeispiele

L+
C_—— C_——
/— /—
i i
Schiebeschutzgitter 1} S3 Schiebeschutzgitter 2 | S3
Simulation
A (L;n §32 534 |S33 841 S42 844 843
1 I
I I
| |
| |
L. iy W e —— e — . |
A2-
® Tiir geschlossen
L- M8181_a

Bild 10: Schutztlrwéachter, 2 Schutztiiren mit je 3 SchlieBern als Positionsschalter und Simulationstaster (Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 4)

L+
o
i
geschlossen :
IS1 Simulation
A+ S S12 S14 S13 822 824 S23 §31[S32 S34 S33 S41 542 [S44|S43
—_—O= ==~ O O= === Q== OO ==: O--O — = |
I 1 1 1
1 i | |
i BH5910 T i
1 1 1
! K1 K2 !
LicOm o m e O rmimimimim e O O O v v e - . G M |
A2- 48 323 % Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
® Fehlerzustand ® Tir geschlossen
L= M8182_a
Bild 11: Schutztlirwachter, 1 Schutztir mit 2 Wechslern und 1 SchlieBer als Positionsschalter und Simulationstaster

(Poti 1: Stellung 3; Poti 10: Stellung 5)

11
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Schutztiirwéachter + Not-Aus (Poti 1: Stellung 4)

Mit dem Poti 10 wird die max. Anzahl der anschlieBbaren Schutztlren
eingestellt. Eventuell ungenutzte Eingange (S-1/S-2 und S-3/S-4) sind mit
Drahtbriicken zu versehen.

K1 und K2 kénnen nur aktiviert werden, wenn der Not-Aus-Taster entrie-
gelt ist und alle angeschlossenen Schutztiiren vollstandig gedffnet und
anschlieBend wieder geschlossen wurden.

Der SchlieBvorgang der vollstandig gedffneten Schutztiir muss dabeiinner-
halb von 3 s erfolgen. Dauert der SchlieBvorgang lénger, ist die Schutztir
erst wieder vollstandig zu 6ffnen, bevor sich der SchlieBvorgang wiederho-
len I&sst. Bei geschlossenen Tiren ist eine Geréateaktivierung auch durch
Betéatigung einer extern anzuschlieBenden Simulationstaste mdglich.
Nach Betatigung der Not-Aus-Taste sowie nach Netzausfall Iasst sich das
BH 5910 bei dieser Funktion nur durch Hand-Start wieder aktivieren.

BeiVerwendung von Wechslern als Positionsschalter muss die Kontaktum-
schaltungin weniger als 50 ms erfolgen. Ist dies nicht der Fall, oder stimmen
die beiden Kanale des Not-Aus-Tasters langer als 50 ms nicht Uberein,
schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 ab und das Gerat
signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung wird gespeichert
und l&sst sich nur durch eine Unterbrechung der Versorgungsspannung
zurlcksetzen.

Einstellungen an Poti 10

Anzahl
Poti 10 der Anzahl und Art der | Simula- Ruckfuhrkreis flr
Stc.:.hutz- Positionsschalter | tionstaste | externe Kontakte
Uren

0 2 2 SchlieBer mit ohne

1 1 2 Wechsler mit ohne

2 1 3 SchlieBer mit ohne

3 2 2 SchlieBer mit mit

4 1 2 Wechsler mit mit

5 1 3 SchlieBer mit mit

6-9 [Stellung nicht zuldssig (Fehler 5)

Fur die Positionsschalterart "SchlieBer" gilt:

Bei geschlossener Schutztiir mussen die Kontakte des Positionsschalters
geschlossen sein.

Fur die Positionsschalterart "Offner" gilt:

Bei geschlossener Schutztiir miissen die Kontakte des Positionsschalters
geoffnet sein.

Klemmenbelegung

Funktionsdiagramm

Versorgungs-
spannung (A1/A2) J

Tur $1 (S11/512)

B

Tr S2 (S13/514)

Tdr $3(S21/522)

B

L L

||

Not-Aus

Simulationstaste
(S43/544)

K1/K2 (13-14, |
23-24, 33-34) ,

1 M i
InBuBRl=BE e
e (O 0888 8I8RR0R B ®
Baklimn | @ IHR 0 R 08R R 8R @

Not-Aus entriegelt) 1

Q:dunkel  @:hell @9 blinkt

M8183 a

Schutztlirwéachter + Not-Aus,
1 Schutztir mit 3 SchlieBern als Positionsschalter und Not-Aus-Taster

1 Schutz- 2 Schutzti- 1 Schutz- | Ruckflhrkreis
tar mit 3 ren mit je 2 tar mit 2 far
SchlieBern | SchlieBern | Wechslern | externe Kon-
Klemme |als Positions- |als Positions- |als Positions- takte,
schalter schalter schalter Simulation
S11 Tar 1, S1
Tar 1, S1 Tar 1, S1 SchlieBer
S12 Tar 1, S1
Wurzel
S14 Tar 1, S1
. . Wurzel
s13 Tur 1, S2 Tar 1, S2 Ti:l_l’1,31
Offner
S21 Tar 1, S2
" ) Offner
S0 Tar 1, S3 Tar 1, S1 Tar 1, 82
Wurzel
S24 Tar 1, S2
) . Wurzel
s23 nicht belegt Tar 2, S2 Tar1, 82
SchlieBer
1 Not-Aus-Taster,
1 Simulations- bzw. Start-Taste
S31
S32 Not-Aus, Kanal 1
S34
s33 Not-Aus, Kanal 1
S41 e
S42 Ruckflihrung
S44 . )
S43 Simulations- bzw. Start-Taste
Halbleiterausgéange
Ausgang Blinkssignal Dauersignal
gedffnete Schutztlr oder
48 Not-Aus-Taster betatigt oder Feh-

ler im Ruckfuhrkreis oder
am Simulationstaster

Schutztiiren sind geschlossen,
jedoch nicht alle Startbedingungen
erflllt oder Not-Aus-Taster wurde
58 betétigt und ist wieder entriegelt.
Die Maschinen-Freigabekontakte
K1, K2 kénnen mit der
Simulationstaste aktiviert werden.

Alle Taren sind zu,
Maschinen-Freigabe-
kontakte K1, K2 sind
aktiv

|
12 14.05.14 de / 435



Schutztiiren + Not-Aus (Poti 1: Stellung 4); Anwendungsbeispiele

L+
C ]
Simulation
bzw. Start
S21[S22 S24 S23 §31]S32|S34 [S33 S41 S42 [S44 [S43
- N e e O (== OO - .= |
! / T 1
1 i i |
i BH5910 T i
i 1 1~ i
3 K1 K2 ]
Lic O et e ('@ Y — e - OO == |
A2- 48 8 28 & Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
Tiir geschlossen
® AT Not-Aus entriegelt
L- M8184_a

Bild 12: Schutztirwachter, + Not-Aus, 1 Schutztlr mit 3 SchlieBern als Positionsschalter + 1 Not-Aus-Taster (Poti 1: Stellung 4; Poti 10: Stellung 2)

L+
NE5021.02  NE5021.02 NE5021.02
[ Aktor | [ Aktor | [ Aktor ]
Bl ot
— e N N e
23 24 Simulation
Sensor1  Sensor 2 Sensor 10 ’,\‘_'?,t'A“S
J J"—El L-3
A1(+)[S11[S13 S14[S12 531]532[S34]S33 5441543 13 23 33
I !
i BH5910 1
| 1
Lo =) e(Drmr e —— .0.0_._é)_ _(J_)_.l
A2(-) |S21]S23 S24(S22 S41.842 14 24 34
Sensor 11 Sensor 12 Sensor 20
23 24
=t T=]
13 ) G_ ------ @ 14
[ Aktor | [ Aktor ] [ Aktor ]
NE5021.02  NE5021.02 NE5021.02
L M8235 f

Bild 13: Schutztirwéachter + Not-Aus, Schutztiriberwachungen mit bis zu 20 magnetisch kodierten Sicherheitsschaltern NE 5021 + 1 Not-

Aus-Taster (Poti 1: Stellung 4; Poti 10: Stellung 0 oder 3)
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Zweihand-Sicherheit (Poti 1: Stellung 5)

Bei der Funktion Zweihand-Sicherheit sind bis zu 4 Zweihand-Sicher-

heitsschaltungen Typ Il A bzw. 2 Zweihand-Sicherheitsschaltungen Typ

11l C nach DIN EN 574 anschlieBbar. Am Gerét ist die genaue Anzahl der

angeschlossenen Zweihand-Taster-Paare einzustellen.

Fur das Schalten der Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 missen 3

Start-Bedingungen erfillt sein.

- Zuerst mussen alle angeschlossenen Zweihand-Taster-Paare unbetatigt
sein.

- Beide Taster eines Paares missen innerhalb von 0,5 s betétigt werden.

- Die Betatigung aller angeschlossenen Taster-Paare muss innerhalb von
15 s erfolgen.

- Werden fur die Zweihand-Sicherheits-Taster Wechsler verwendet, muss
deren Kontaktumschaltung in weniger als 50 ms erfolgen. Ist dies nicht
der Fall, schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 ab und
das Gerat signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung wird
gespeichert und lasst sich nur durch eine Unterbrechung der Versor-
gungsspannung zuruicksetzen.

Einstellungen an Poti 10

Poti 10 Anzahl der Kontaktart der Ruckfuhrkreis fir
Taster-Paare Taster-Paare externe Kontakte
0 1 2 SchlieBBer ohne
1 2 2 SchlieBer ohne
2 3 2 SchlieBer ohne
3 4 2 SchlieBer ohne
4 1 2 Wechsler ohne
5 2 2 Wechsler ohne
6 1 2 SchlieBer mit
7 2 2 SchlieBer mit
8 3 2 SchlieBer mit
9 1 2 Wechsler mit

Klemmenbelegung

Klem-| Taster-Paare mitje | Taster-Paare mit je Ruckfuhrkreis fur
me 2 SchlieBern 2 Wechslern externe Kontakte
Funktionsdiagramm S11 Paar 1, Taster S1,
Paar 1, Taster S1 SchlieBer
S12 ’ Paar 1, Taster S1,
Versorgungs- J T T I I Wurzel
spannung (A1/A2) . ; —— S14 Paar 1, Taster S1,
! ! [ Wurzel
meristsiysig o [ ] - Lo
aster 151 (S11/512) — . : - s13 Paar 1, Taster S2 Paar 1, Taster S1,
Taster 152 (S13/S14) | | : Lo Offner
T i i ! T S21 Paar 1, Taster S2,
Tasler 21 (S21/522) & | | | R Offner
| j T | ) | | R S22 Paar 2, Taster S1 Paar 1, Taster S2,
Taster2s2(S23/524) + v [T 0 [V [T T T Wurzel
KI/K2 (13-14, : : : ! ! : E : E E : : : E S24 Paar 1 y Taster 82,
23-24,33-34) — : : ; —— s23 Paar 2, Taster S2 P YVl_:_rzv.:I S
1 ] 1 1 1 1 1 ] 1 1 ] 1 1 [ N aar , aster s
4 (faserunvetiig) @)1 @ 1 @IX 1 9 10 0NO O BXNO SchiieBer
58 @lieTaster betitigh) ' Q1 R R @ R R RVRAR R RRRR S31 Paarszh':'asr,iter 81,
to<osst oo Yoosst | ortsst chlieBer
| ' b ' MB185 2 sgp | Paars, Taster St Paar 2, Taster S1,
1 <155 1 -
Wurzel
& dunkel @ :hell 69 blint S34 Paar 2, Taster S1,
Waurzel
S33 Paar 3, Taster S2 Paar 2, Taster S1,
Zweihand-Sicherheit, 2 Taster-Paare mit je 2 SchlieBern Offner
S41 Paar 2, Taster S2,
Installationshinweise Paar 4. Tastor S1 Offner
. o . S42 ey Wi Paar 2, Taster S2, Ruckfiihrung
Das Gerat darf nur wie in den Anwendungsbeispielen angegeben ange- Wurzel
schlosse_n we_rde_n. Durch das_ Parallel bzyv. in Reihe-Schalten der Bedien- Sa4 Paar 2, Taster S2,
tasten wird die sichere Funktion der Gerate aufgehoben. Wurzel
Die Tasten missen so beschaffen und angeordnet sein, dass sie nicht auf s43 Paar 4, Taster S2 Paar 2. Taster S2 Quittiertaste
einfache Weise unwirksam gemacht oder unbeabsichtigt betétigt werden e ’
N SchlieBer
kénnen.
Der Sicherheitsabstand zwischen den Tasten und der Gefahrenstelle muss
sogrof3 gewahlt werden, dass beim Loslassen einerTaste die Gefahrenstelle
erst erreicht werden kann, nachdem die gefahrbringende Bewegung zum
Stillstand gekommen ist. Halbleiterausgéange
Der Sicherheitsabstand "S" wird nach folgender Formel berechnet: Ausgang Blinkssignal Dauersignal

S=VxT+C

wobei:

a) Greifgeschwindigkeit V =1 600 mm/s

b) Nachlaufzeit T (s)

c) Zuschlagwert C =250 mm

ist.

Wenn bei betatigten Bedientasten ein Eindringen in den Gefahrenbereich
sicher verhindert wird, z.B. durch eine Schutzabdeckung der Tasten, kann
fir den Zuschlagwert C der Wert 0 eingesetzt werden. Der minimale
Sicherheitsabstand muss aber in jedem Falle 100 mm betragen. Hierzu
siehe auch DIN EN 574.

Alle Taster waren

Startbedingungen sind nicht erfullt unbetétigt. Far einen

oder

48 Fehler im Ruckflhrkreis oder Neustart sind allg Taster
- geman Startbedingun-
am Quittiertaster S
gen zu aktivieren.
Alle Tiren sind zu,
58 Quittiertaste ist zu betatgien Maschinen-Freigabe-

kontakte K1, K2
sind aktiv

]
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Zweihand-Sicherheit (Poti 1: Stellung 5); Anwendungsbeispiele

L+
ZWEIHAND 1 ZWEIHAND 2 ZWEIHAND 3
S11[S12|S14|S13 521 522 524 S23 531532 |S34 [S33 S41 S42 S44 S43
__..o. _____ ll ........... l £ ..... O"O—O—O-'—i
I 1 1 1
| | | |
i BH5910 . 7 i
s i L |
4 W K2 }
| G Omrmimim i e O O iOr r e s - OO =t = |
A2- 48 52 % Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
® Zweihand-Zustand ® Maschine freigegeben
L- M8186_a
Bild 14: Zweihand-Sicherheit, mit 3 Taster-Paaren und je 2 SchlieBern (Poti 1: Stellung 5; Poti 10: Stellung 2)
Sicherheitsschaltungen Typ Il A nach DIN EN 574
L+
ZWEIHAND 1 ZWEIHAND 2
S2
821 822 824 S23
I
1
i BH5910
I
L. _O __________ .O _____________
A2- 48 13 23 33 Maschinen- Freigabe 34
® Zweihand-Zustand
L- M8187_a

Bild 15: Zweihand-Sicherheit, mit 2 Taster-Paaren und je 2 Wechslern (Poti 1: Stellung 5; Poti 10: Stellung 5)
Sicherheitsschaltungen Typ Il C nach DIN EN 574

|
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Zweihand-Sicherheit + Not-Aus (Poti 1: Stellung 6)

Bei der Funktion Zweihand-Sicherheit + Not-Aus sind bis zu 2 Paare

Zweihand-Sicherheitstaster und 1 zusatzlicher Not-Aus-Taster anschlieBbar.

Das Gerét ist auf die genaue Anzahl der angeschlossenen Zweihand-

Taster-Paare einzustellen.

Fur das Schalten der Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2 mussen 4

Start-Bedingungen erfillt sein.

- Zuerst mussen alle angeschlossenen Zweihand-Taster-Paare unbetatigt
sein.

- DerNot-Aus-Taster muss entriegelt und durch die Start-Taste freigegeben
sein.

- Beide Taster eines Paares mussen innerhalb von 0,5 s betétigt werden.

- Die Betétigung aller angeschlossenen Taster-Paare muss innerhalb von
15 s erfolgen.

Werden fir die Zweihand-Sicherheitstaster Wechsler verwendet, muss

deren Kontaktumschaltung in weniger als 50 ms erfolgen. Ist dies nicht

der Fall oder stimmen die beiden Kanéle des Not-Aus-Tasters langer als

Einstellungen an Poti 10

Poti 10 Anzahl der Kontaktart der Ruckfuhrkreis fur
Taster-Paare Taster-Paare externe Kontakte
0 1 2 SchlieBer ohne
1 2 2 SchlieBer ohne
2 1 2 Wechsler ohne
3 1 2 SchlieBer mit
4 2 2 SchlieBer mit
5 1 2 Wechsler mit
6-9  [Stellung nicht zuldssig (Fehler 5)

Klemmenbelegung

50 ms nicht Uberein, schalten die Maschinen-Freigabekontakte K1 und K2  |Klem-| Taster-Paare mitje | Taster-Paare mit je Ruckfuhrkreis fur
ab und das Gerat signalisiert den Fehlerzustand 7. Diese Fehlermeldung |me 2 SchlieBern 2 Wechslern externe Kontakte
wird gespeichert und l&sst sich nur durch eine Unterbrechung der Versor- S11 Taster S1,
gungsspannung zurlicksetzen. Paar 1. Taster S1 SchlieBer
Nach dem Drlicken der Not-Aus-Taste sowie nach Netzausfall muss immer S12 aar 1, laster Taster S1,
die Start-Taste betéatigt werden. Dabei miissen die Not-Aus-Taste wieder Wurzel
entriegelt und alle Zweihand-Sicherheitstaster unbetétigt sein. S14 Taster S1,
Waurzel
s13 Paar 1, Taster S2 Taster S1,
- - Offner
Funktionsdiagramm S21 Taster S2
Offner
Paar 2, Taster S1
Versorgungsspannung S22 Taster S2,
(A1/A2) J Wurzel
! S24 Taster S2,
Taster 161 (S11/512) | [ | | [ Wurzel
Paar 2, Taster S2
! ! ! [ S23 Taster S2,
Taster 1 52 (S13/S14) 1 [ | | | | SchlieBer
| . : 1 Not-Aus-Taster und 1 Start-Taste
Taster 2 S1(521/522) [1 ' [T | | =
Taster 2 52 (523/524) | ] ' [ | [ Not-Aus, Kanal 1
. R . : S32
T T T T T T T S34
Not-Aus f : : : : !J : : Not-Aus, Kanal 2
Starttaste (543/544) | |_| R Do : |_| ; gi?
Ki/K2 Lo I—l' T I—l' I Do I—' nicht belegt Riickfiihrung
(13-14, 23-24, 33-34) ——s — — | S42
48 (masterunbetatic @ @ 1 W @R €W @ @ X a4
P PP Py : Start-Taste
58 (alle Taster betatigt) 1 €9 ! X :.: X .: X :8: X . 543
& :dunkel  @:hell @9 blinkt 8188 2
Zweihand-Sicherheit + Not-Aus,
mit 2 Taster-Paaren mit je 2 SchlieBern und 1 Not-Aus-Taster
Installationshinweise Halbleiterausginge
Das Gerat darf nur wie in den Anwendungsbeispielen angegeben ange- A Blinkssianal D ianal
schlossen werden. Durch das Parallel bzw. in Reihe-Schalten der Bedien- usgang Inkssigna auersigna
tasten wird die sichere Funktion der Gerate aufgehoben. s Alle Taster waren
Die Tasten miissen so beschaffen und angeordnet sein, dass sie nicht auf Not-Aus wurde betatigt oder unbetatigt. Fur einen
einfache Weise unwirksam gemacht oder unbeabsichtigt betétigt werden 48 | Startbedingungen sind nicht erfiillt | oo s

kénnen.

Der Sicherheitsabstand zwischen den Tasten und der Gefahrenstelle muss
sogrof3 gewéahltwerden, dass beim Loslassen einer Taste die Gefahrenstelle
erst erreicht werden kann, nachdem die gefahrbringende Bewegung zum
Stillstand gekommen ist.

Der Sicherheitsabstand "S" wird nach folgender Formel berechnet:
S=VxT+C

wobei:

a) Greifgeschwindigkeit V = 1 600 mm/s

b) Nachlaufzeit T (s)

c) Zuschlagwert C = 250 mm

ist.

Wenn bei betatigten Bedientasten ein Eindringen in den Gefahrenbereich
sicher verhindert wird, z.B. durch eine Schutzabdeckung der Tasten, kann
fir den Zuschlagwert C der Wert 0 eingesetzt werden. Der minimale
Sicherheitsabstand muss aber in jedem Falle 100 mm betragen. Hierzu
siehe auch DIN EN 574.

oder Fehler im Ruckfuhrkreis oder

am Quittier/Start-Taster ter gemaB Startbedin-

gungen zu aktivieren.

Alle Taster sind betétigt,
Maschinen-Freigabe-
kontakte K1, K2
sind aktiv

58 Quittiertaste ist zu betétgien

|
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Zweihand-Sicherheit + Not-Aus (Poti 1: Stellung 6); Anwendungsbeispiel

L+
ZWEIHAND 1 ZWEIHAND 2
S1 2 S Start
L
E-- -] -2 I -]
Al+ S11[S12S14(S13 S88 S41 S42 |S44 |S43
@ OOl = =« — OO - .= |
| :
i !
i BH5910 |
i — i
i K1 K2 .
L imim e ODm e e Wie W - l). OO ==t = 1
A2- 48 13 23 33 Maschinen-Freigabe 34 24 14 58
® Zweihand-Zustand ® Maschine freigegeben
L- M8189 a

Bild 16: Zweihand-Sicherheit + Not-Aus, mit 2 Taster-Paaren mit je 2 SchlieBern und + 1 Not-Aus-Taster (Poti 1: Stellung 6; Poti 10: Stellung 1)
Zweihand-Sicherheitsschaltungen Typ Il A nach DIN EN 574

|
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Schaltbilder

| |S11|S13| |SZZ|824|823|

Al
)

48 |S12|S14|821|13|23|33|— ------- -

i L, Yale/aky

Sl H------~ f=F

23

24

e = | f\§| 58 |532|s34|s41| 14 | 2 | 34 | ---------

M8196
| |ssw|333| |s42|s43|s44|
BH 5910.03
| |s11|s13| |322|524|523|
AT
————————— 18|st2|st4[s21[ 13| 23| 31 f - = o = = =,
: & |
I
I St I
ST 13123131
| 14 () = I
13
sy A+ |
U S £l
521 I
I 522 lig
1 523 |
;3 A+ |
B I R -1\ 7% |
- 533 lsg
I 534 !
| 0 i .
| S22 141 24132 I
. S43)
1 S44 |
[ | f\2)| 58 |332|ss4|s41| 14 | 2 | 32 ’ --------- !
M197
| |ssw|s33| |s42|s43|s44|
BH 5910.22

Anschlussklemmen

Klemmenbezeichnung

Signalbeschreibung

Al+

+/L

A2

-/N

S§12, S14, S22, S24,
S32, S34. S42, S44

Steuereingénge

S11, S13, S21, 823,
S31, S33, S41, S43

Steuerausgange

13, 14, 23, 24, 33, 34

SchlieBer zwangsgefuhrt fir
Freigabekreis

31, 32

Offner zwangsgefiihrt fir
Meldesignal

48, 58

Halbleiter-Meldeausgang

Technische Daten
Eingang

Nennspannung U,;:
Spannungsbereich:

bei max. 5 % Restwelligkeit:
Nennverbrauch:

Steuerspannung uber
S11, 813, 521, 823,

S31, S33, S41, 543,

48, 58:

Steuerstrom Uber

S$12, S14, S22, S24,

S32, S34, S42, S44:
Mindestspannung an
Klemmen S12, S14, S22,
S24, S32, S34 S42, S44:
Absicherung des Gerites:

DC 24V

0,85..1,15 U,
max. 170 mA
(Halbleiterausgange unbelastet)

DC 23V bei U,

je 4,5 mA bei U

DC 16V
Intern mit PTC

Ausgang

Kontaktbestiickung

BH 5910.03: 3 SchlieBer

BH 5910.22: 2 SchlieBer, 1 Offner
Der Offner darf nur als Meldekontakt
verwendet werden !

Kontaktart: Relais, zwangsgefuhrt

Einschaltzeit typ. bei U,

Funktion Hand-Start Auto-Start
Anlauf | Wiederanlauf
Not-Aus 45 ms 16s 45 ms
Lichtschranken 45 ms 16s 45 ms
Schutztlren 45 ms (Simulation) 90 ms (TS)*
Zweihand-Sicherheit | 54 ms (Activation)

*TS = TlrschlieBung

max. Abschaltzeit (Reaktionszeit)

Funktion
Not-Aus 28 ms
Lichtschranken 28 ms
Schutztiiren 28 ms
Zweihand-Sicherheit 28 ms
Abschaltung bei Fehler
im Rickfiihrkreis: max. 100 ms
Ausgangsnennspannung: AC 250 V

Schalten von Kleinlasten:
Thermischer Strom | :
Schaltvermdgen

nach AC 15

SchlieBer:

Offner:

nach DC 13 bei 0,1 Hz:
Elektrische Lebensdauer
nach AC 15 bei 2 A, AC 230 V:
Zulassige Schalthaufigkeit:
Kurzschlussfestigkeit

max. Schmelzsicherung:
Sicherungsautomat:
Mechanische Lebensdauer:

Halbleiterausgéange

DC: siehe Lichtbogengrenzkurve
>100 mV

5A

3A/AC230V IEC/EN 60 947-5-1
2A/AC230V IEC/EN 60 947-5-1
8A/DC24V IEC/EN 60 947-5-1

10° Schaltspiele IEC/EN 60 947-5-1
max. 1 200 Schaltspiele / h

6 AgL IEC/EN 60 947-5-1
C8A

10 x 108 Schaltspiele

Ausgang (Klemme 48 und 58):
Ausgangsnennspannung:

18

Transistorausgange, plus-schaltend

DC 24V, max. 100 mA Dauerstrom,
max. 400 mA fiir 0,5 s interner Kurz-
schluss-, Ubertemperatur und Uberlast-
schutz
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Technische Daten

Allgemeine Daten

Nennbetriebsart:
Temperaturbereich
Betrieb:

Lagerung :
Betriebshéhe:

Luft- und Kriechstrecken
BemessungsstoBspannung /

Verschmutzungsgrad:
EMV

Statische Entladung (ESD):

HF-Einstrahlung:
Schnelle Transienten:

auf Versorgungsleitung A1-A2:
auf Signal und Steuerleitungen:

StoBBspannung (Surge)
zwischen
Versorgungsleitungen:

zwischen Leitung und Erde:

HF-leitungsgefihrt:
Funkentstérung:
Schutzart:

Gehause:
Klemmen:
Gehéuse:

Riittelfestigkeit:

Schockfestigkeit:
Beschleunigung:
Impulsdauer:
Anzahl der Schocks:
Klimafestigkeit:

Klemmenbezeichnung:

Leiteranschluss:

Leiterbefestigung:

Schnellbefestigung:
Nettogewicht:

Gerateabmessungen

Dauerbetrieb

+0...+50°C
-25...+85°C
<2.000m

4 kV / 2 (Basisisolierung) |EC 60 664-1
8 kV (Luftentladung) IEC/EN 61 000-4-2
(entsprechend Prifschéarfegrad 3)

10V/m IEC/EN 61 000-4-3

2kV IEC/EN 61 000-4-4
2kV IEC/EN 61 000-4-4

1kV IEC/EN 61 000-4-5
2kV IEC/EN 61 000-4-5
0V IEC/EN 61 000-4-6

Grenzwert Klasse B EN 55 011
nach IEC/EN 61 496-1 muss das

Gerat in ein Steuergehduse mit
Schutzklasse 54 untergebracht werden
IP 40 IEC/EN 60 529
IP 20 IEC/EN 60 529
Thermoplast mit VO-Verhalten

nach UL Subject 94

nach IEC/EN 61 496-1

Amplitude 0,35 mm

Frequenz 10 ... 55 Hz, IEC/EN 60 068-2-6

109

16 ms

1000 je Achse auf drei Achsen
0/050/04 IEC/EN 60 068-1

EN 50 005

1 x 2,5 mm? Litze mit Hllse oder

1 x 4 mm? massiv oder

2 x 1,5 mm? Litze mit Hilse

DIN 46 228-1/-2/-3/-4

unverlierbare Plus-Minus-Klemmen-
schrauben M3,5 Kastenklemmen mit
selbstabhebendem Drahtschutz
Hutschiene IEC/EN 60 715

320 g

Breite x Hohe x Tiefe:

45 x 84 x 121 mm

Sicherheitstechnische Kenndaten bei Einstellung fir NOT-HALT

Ergebnisse nach EN ISO 13849-1:

Kategorie:
PL:
MTTF
DC
d :

op
op”
Zyklus®

avg”

t

Ergebnisse nach IEC EN 62061 / IEC EN 61508:

SIL CL:
SIL
HFT":
DCavg:
SFF
PFH,;

4
e

180,9 a

97,9 %

365 d/a (days/year)
24 h/d (hours/day)
3600 s/Zyklus

21 /h (hour)

3 IEC EN 62061

3 IEC EN 61508
1

97,9 %

99,4 %

5,57E-10 h

Technische Daten

Sicherheitstechnische Kenndaten bei Einstellung fir BWS, Schutz-
tir oder Zwei-Hand

Ergebnisse nach EN ISO 13849-1:

Kategorie: 4

PL: e

MTTF 31,5 a

DC, 98,9 %

dop: 220 d/a (days/year)
oot 12 h/d (hours/day)

kst 144 s/Zyklus

Ergebnisse nach IEC/EN 62061 / IEC/EN 61508:

SIL CL: 3 IEC/EN 62061
SIL 3 IEC/EN 61508
HFT: 1

DC, 98,9 %

SFF 99,6 %

PFH,: 7,80E-9 ht

) HFT = Hardware-Fehlertoleranz

u Die angefiihrten Kenndaten gelten fiir die Standardtype.
I Sicherheitstechnische Kenndaten flr andere Gerateausflihrungen
f erhalten Sie auf Anfrage.

Die sicherheitstechnischen Kenndaten der kompletten Anlage
mussen vom Anwender bestimmt werden.

UL-Daten

Die Sicherheitsfunktionen des Gerédtes wurden nicht durch die UL
untersucht. Die Zulassung bezieht sich auf die Forderungen des
Standards UL508, “general use applications*

Nennspannung U,: DC 24V

Umgebungstemperatur: 0...+50°C
Schaltvermdgen:
Umgebungstemperatur 50°C:  Pilot duty B300
5A 250Vac G.P.
5A 24Vdc
Halbleiterausgénge: 24Vdc, 100 mA
Leiteranschluss: nur fiir 60°C / 75°C Kupferleiter
AWG 20 - 12 Sol Torque 0.8 Nm

AWG 20 - 14 Sol Torque 0.8 Nm

[ Fehlende technische Daten, die hier nicht explizit angegeben

I sind, sind aus den allgemein giiltigen technischen Daten zu
NfO| entnehmen.

CCC-Daten

Thermischer Strom | : 4 A

Schaltvermdgen

nach AC 15: 3A/AC 230V IEC/EN 60 947-5-1
nach DC 13: 1A/DC24V IEC/EN 60 947-5-1
u Fehlende technische Daten, die hier nicht explizit angegeben

I sind, sind aus den allgemein giiltigen technischen Daten zu
NfO| entnehmen.

|
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Standardtype
BH 5910.03/00MF2 DC 24V

Artikelnummer: 0054217

e Ausgang: 3 SchlieBer

o alle Funktionen Uber Drehschalter einstellbar
e Nennspannung U,: DC 24V

e Baubreite: 45 mm

Bestellbeispiel

BH5910._ _/00MF2  DC 24V

|— Nennspannung
Kontaktbestlickung

.03: 3 SchlieBer
.22: 2 SchlieBer, 1 Offner
Geratetyp

Blinkcodes zur Fehlersignalisierung

Die Fehlercodes werden durch eine Blinkfolge der oberen gelben LEDs
Run 1, Run 2 angezeigt. Blinkfrequenz: ca. 0,5 s ein, 0,05 s aus, Ende
der Sequenz: ca. 1 s aus. Es kann vorkommen, dass beide Prozessoren
unterschiedliche Fehlercodes anzeigen.

Wird ein Fehler angezeigt, sind immer die Relais K1 und K2 ausgeschal-
tet.

Diese Fehlersind gravierende Fehler, die kein weiteres Arbeiten des Moduls
erlauben. Sie werden nur an der LED run 1 und / oder der LED run 2 des
Moduls angezeigt. Die Halbleiterausgdnge 48 und 58 sind dabei beide
ausgeschaltet. Das Modul kann nur durch Aus- und Wiedereinschalten

Varianten

BH 5910/61: mit UL Zulassung

Kennlinie

2501

M6617_a

200
|

150 |

100

Schaltspannung U [==V]

50—

N

12 3 456 7 8
——» Schaltstrom | [A]

Sicheres Abschalten, kein stehender Lichtbogen
unterhalb der Kurve, max. 1 Schaltspiel /s

Lichtbogengrenzkurve

wieder aktiviert werden.

N°* | Beschreibung

MaBnahmen und Hinweise

interner Geratefehler
(LEDs sind konstant aus)

Wenn beide LEDs aus bleiben,
ist das Gerat defekt und muss
zur Reparatur.

5 | Einstellfehler

1) Die Drehschalterstellungen
der beiden Kanéle stimmen
nicht Giberein

2) Die gewabhlte Einstellung ist
nicht zuléssig

Unterspannungserkennung

Uberspannungserkennung

1) Linke LED blinkt.
Die Versorgungsspannung ist
unter die zuldssige Spannung
gesunken (< ca.0.85 U,)

2) Rechte LED blinkt:
Die Versorgungsspannung ist
zuhoch (>ca.1.15U +5%
Restwelligkeit)

7 | Eingangsfehler

1) Es ist ein Kurzschluss an den
Eingangen des Gerates aufge
treten.

2) Die zwei Signale eines
2-kanaligen Gebers (Not-Aus,
BWS, usw.) stimmen nicht
Uberein (Kurzschluss, Leitungs-
bruch oder sonstiger Defekt).

Fehler an den Maschinen-
Freigaberelais K1, K2

Schaltung und Schaltstréme
Uberprifen.
Das Gerat muss zur Reparatur

10 | interner Geratefehler

11

Versuchen Sie den Ablauf festzu-
stellen, der zu dieser Fehlermel-
dung fihrt und teilen Sie diesen
Ablauf dem Hersteller oder
Verkaufer des Gerates mit.

12

13 | interner Geratefehler

14

Das Gerat muss zur Reparatur

*) Nr.: Anzahl der aufeinanderfolgenden Blinkimpulse

E. DOLD & SOHNE KG * D-78114 Furtwangen + Postfach 1251 « Telefon 0 77 23 / 654-0 » Telefax 0 77 23 / 654-356

e-mail: dold-relays @dold.com ¢ internet: http://www.dold.com
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